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01/ IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS

A IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS
READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE USE

When installing and using this electrical equipment, always follow basic safety
precautions, including the ones listed below:

WARNING: Carefully read all safety warnings and instructions. Failure to follow
these warnings and instructions may result in electric shock, fire, and/or
serious injury.

1.1 Safety Regulations

READ AND FOLLOW ALL INSTRUCTIONS.

- This product can be used by children aged 8 years and older and by individuals with
physical, sensory, intellectual disabilities, or limited experience or knowledge, only
under the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and
minimize risks. Children should not perform cleaning or maintenance tasks without
supervision.

- Children should not play with this product. Ensure children and pets are kept at a
safe distance from the robot while it is operating.

- In order to prevent turning the robot on unintentionally, ensure the robot is turned
off before picking up or carrying it. Carrying the robot with your finger on the power
button invites accidents.

- Under abusive conditions, battery fluid may be expelled. Avoid contact. If contact
occurs, rinse with water. If the fluid come in contacts with the eyes, immediately
seek medical attention. Battery fluid may cause irritation or burns.

- Do not use a battery or appliance that is damaged or altered. Damaged or altered
batteries may exhibit unpredictable behavior resulting in fire, explosion or risk of
injury.

- Do not use any third-party battery or charger. For use only with Beatbot
self-cleaning station ARASAQT11. If the supply cord is damaged, it must be replaced
by the manufacturer, its service agent or similarly qualified persons in order to avoid
a hazard.

- Toreduce the risk of electric shock, do not use an extension cord; instead, connect
the unit directly to a properly located outlet and replace any damaged power cord
immediately.

- Ensure the robot is powered off and the self-cleaning station is unplugged before
cleaning or performing maintenance.

- Do not place the self-cleaning station near heat sources. Follow all charging
instructions and do not charge the appliance outside of the temperature range
specified in the instructions. Charging improperly or at temperatures outside of the
specified range may damage the battery and increase the risk of fire.
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- Do not expose a battery pack or appliance to fire or excessive heat. Exposure to fire

or temperatures above 130 °C / 265 °F may cause an explosion.

- This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians.

Do not modify or attempt to repair the appliance or the battery except as indicated
in the instructions for use and care. Have servicing performed by a qualified repair
person using only identical replacement parts. This will ensure that the product's
safety is maintained.

- Do not enter pool while the robot is operating in water.
- When the robot is underwater or other situations where it is not convenient to lift

the robot directly, it needs to be pulled out using the supplied hook. Please use the
hook correctly and carefully to avoid any accidental injury.

- Under normal conditions, users should keep a minimum distance of 20 cm (7.9 in)

from the robot.

- The robot is equipped with a range of cutting-edge sensors that play a crucial role

in its functionality and performance. To ensure the robot's performance and
lifespan, avoid placing the robot under extreme environmental conditions for a
prolonged period of time, such as high temperatures, intense light, or freezing
conditions. It is recommended to use and store the robot within the requirements
of this manual.

- Exceeding an altitude of 2100 m (6890 ft) will cause the robot to be unable to

function properly. Therefore, ensure that the robot is used in areas that comply
with this altitude restriction to avoid any issues arising from operating the robot
at high altitudes.

- Do not store flammable materials near the station. Keep the area around the

water hose clear of obstructions.

- Ensure your hands are dry before plugging in or unplugging the power cord. Do

not handle the plug or socket with wet hands to prevent electric shock.

- Do not share a power outlet with high-power appliances to avoid circuit overload

and fire hazard.

- Connect only to a grounding type receptacle.
- Check that the socket is secure and makes proper contact. Ensure the plug is fully

inserted. Avoid using multi-way adapters to reduce short-circuit risks.

« The unit must be connected only to a supply circuit that is protected by a

ground-fault circuit-interrupter (GFCI). This GFCI should be tested on a routine
basis. To test the GFCI, push the test button. The GFCI should interrupt power.
Push the reset button. Power should be restored. If the GFCI fails to operate in this
manner, the GFCl is defective. If the GFCl interrupts power to the power unit
without the test button being pushed, a ground current may be flowing, indicating
the possibility of an electric shock. Do not use the power unit. Disconnect the
power unit and contact the manufacturer for assistance.

- Regularly inspect the power cord for aging, damage, or cracks. If the insulation is

compromised, replace the cord immediately.

- The new hose sets supplied with the appliance must be used. The old hose sets

must not be reused.



- Do not step on the station.

- While the station is operating, do not insert your hands or any body part into
both the station’s and robot’s filter baskets to avoid injury.

SAVE THESE INSTRUCTIONS

1.2 FCC/IC Statement

Any changes or modifications not expressly approved by the party responsible
for compliance could void the user's authority to operate the equipment. This
equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B
digital device, under Part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to
provide adequate protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency
energy and, if not installed and used in accordance with the instructions, it
may cause harmful interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this
equipment does cause harmful interference to radio or television reception,
which can be determined by turning the equipment off and on, the user is
encouraged to try to correct the interference by one or more of the following
measures:

- Reorient or relocate the receiving antenna.
- Increase the distance between the equipment and receiver.

- Connect the equipment to an outlet on a circuit different from that to which
the receiver is connected.

- Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

1.3 MPE Requirements

To satisfy FCC / IC RF exposure requirements, users should maintain a minimum
distance of 20 cm (7.9 in) or more between the antenna of this device and
persons during device operation. Operation closer than this distance is not
recommended.

Under normal use conditions, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20 cm (7.9 in) between the antenna and the body of the user.

1.4 5G Statement

Any devices capable of operating in the band 5150-5250 MHz shall only be
used indoors to reduce the potential for harmful interference to co-channel
mobile satellite systems.

For devices with detachable antenna(s), the maximum antenna gain
permitted for devices in the bands 5250-5350 MHz and 5470-5725 MHz shall
be such that the equipment still complies with the e.i.r.p. (equivalent
isotropically radiated power) limit.

1.5 CEC

Robot: Press and hold " &J" button for about 20 seconds to enable CEC mode.
Press any button to disable it.

Station: Press and hold " 383 " button for about 30 seconds to enable CEC mode.
Press any button to disable it.




1.6 Network Security and Data Privacy

Default Network Interface and Service
The following is exposed when the device is in its factory default state:

Network Interface Network Service Description

WLAN interface loT setup service via The transmitted data is used
TCP port 6668/9998 for robot network setup

Recommended Security Practice

To help protect your robot from Denial-of-Service (DoS) attacks, configure the
security settings on your home router. Since the robot connects through the
router, it will benefit from the router's protection.

Personal Data Management

You can contact us to request the deletion of your device or associated personal
data from your account through multiple channels:

- Via the App: Use the built-in support or account settings.

- Via our Official Website: Visit the support or privacy section.

- Via Email: Send your request to privacy@beatbot.com.

1.7 Sensor Description

Sensor Description

Al Vision Sensor | It is used for capturing environmental imagery and
identifying object types through Al algorithm to optimize
cleaning performance.

Model: XBC20E70 V5, Specification: 640H*480V@10bit
180fps, Test distance: 1.5~2 m (4.9~6.6 ft)

Ultrasonic Sensor| It employs directional transmission of ultrasonic wave
and echo analysis to roughly differentiate object types
while measuring the distance of surrounding objects.
Model: AW-UD1000DC02-2S5,

Specification: Test distance: 60~2000 mm (2.4~78.7 in)

TOF Sensor It utilizes directional emission of infrared light wave and
reflection analysis to identify pool boundaries, measuring
both reflection presence and intensity for mapping.
Model: TF-Luna-X, Specification: Max 550 mm (21.7 in) in
water

Water Pressure | |t measures the water pressure to calculate the water
Sensor depth, and can also measure water temperature.
Model: LIGOFAO5LRYT4-02, Specification: 75~150 kpa

(10.9~21.8 psi) , -40~125 °C (-40~257 °F)




02/ Product Introduction
2.1 What's in the Box
Robot:

Robot

Detergent Kit

Hook

Side Brush Strips

Station:

Self-Cleaning Station




Nozzle Protector

0

Spray Nozzle Assembly

1

Water Inlet Hose Drain Hose
Water Tee Hex Key
Hose Clamp PTFE Tape

M5 Screws

N7

(@]

Leveling Foot Wrench

o
A

©

%




2.2 Structure Diagram
Robot:

Press-to-Open Switch-— . \
: —>

Filter Basket Cover

Water Outlet

Kit Cover

=

3 ———————— TOF Sensor
Detergent Kit

8

Filter Basket

ffffffffff Ultrasonic Sensor

N

******* ~---- Guide Wheel
Dual-Group Roller Brush -~~~ -\ -

Track Wheel -~~~ .

_.---- Status Indicator

f -~~~ Button
Floating Debris Door

Supplementary Light

Al Vision Sensor -~

TOFSensor g

. | Charging Contact
Ultrasonic Sensor - ’

s Side Brush

*The diagram is for reference only. Please refer to the actual product for accuracy.
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Self-Cleaning Station:
"""""""" Spray Nozzle Assembly
Signal Indicator ----- N Child Lock Indicator

= = CD

Status Ihdicator Button

Charging Contact

1{----Bubble Level

””” Speaker

Filter Basket

Side Cover Panel

Opening Lever

Closing Lever

Water Inlet -

Power Cord s -~ Locating Pin

Water Outlet -—-{

Leveling Foot

Rear Cover Panel -

*The diagram is for reference only. Please refer to the actual product for accuracy.
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03/ Specifications

3.1 Basic Information

Robot Model RCFDS051G
Input Voltage 216 V

Run Time =45h
Charging Time =45h
Nominal Battery Capacity 13400 mAh
Filter Basket Capacity =5L

IP Rating IPG8
Station Model ARASAOT11

Input Voltage

100-240V, 50-60 Hz, 1 A

Output Voltage

28V==3A

Min./Max. Water Pressure

206~551 kPa (30~80 psi)

Filter Basket Capacity

=22L

IP Rating

IPX6

Charging Environment Temperature

0~40 °C (32~104 °F)

Storage Temperature & Humidity

-20~45 °C (-4~113 °F) RH<=75%

* If your water pressure exceeds 551 kPa (80 psi), a pressure regulating device must be installed by a qualified plumber.

3.2 Wireless Technology Specifications

Operating Frequency

Transmitter Power (EIRP)

Wi-Fi 2.4G: 2.400-2.4835 GHz 2.4G: < 20dBm
5@G: 5.150-5.350 GHz 5G: £ 20 dBm
5.470-5.725 GHz <27 dBm
Operating Frequency Transmitter Power (EIRP)
Bluetooth

2.400-2.4835 GHz

<20dBm




3.3 Water Conditions for Robot Use

Chlorine Maximum 4 ppm
NaCl Maximum 5000 ppm
pH 7.0~7.8 (Recommended)

Water Temperature

6~35 °C (43~95 °F)

Water Depth

0.35~3.0 m (115~9.84 ft)

04/ Control & Lights
4.1 Robot Button

Power Button

C

Short press to turn on; press and hold for 3 seconds
to turn off.

Floor Mode Button

I

Short press to select this cleaning mode; press and
hold for about 3 seconds to dispense detergent.

Standard Mode Button

C

Short press to select this cleaning mode; press and
hold for about 3 seconds to enter/exit pairing mode.

Pro Mode Button

]

Short press to select this cleaning mode.

G

Custom Mode Button

Short press to select this cleaning mode.

Enable Robot Hotspot

Press and hold " () " and "|—J" buttons simultaneously
for about 3 seconds.

Factory Reset

Press and hold "ILJ ", " () "and " |CJ " buttons
simultaneously for about 10 seconds.

10



4.2 Station Button

Short press to start/end self-cleaning.

4,0 Self-Clean Button

Press and hold for about 3 seconds to enter/exit pairing mode.

Press and hold for about 3 seconds to temporarily disable child lock.

Function Button

Press and hold for about 10 seconds to enable draining.

Enable Robot Hotspot

Press and hold both buttons simultaneously for about 3 seconds.

Factory Reset

Press and hold both buttons simultaneously for about 10 seconds.

4.3 Status Indicator

Operation

Robot Status Indicator

Station Status Indicator

Charging
*The color displayed corresponds
to the current battery level.

Breathing Light

Green: Battery Level High
Yellow: Battery Level Low
Orange: Battery Level Very Low

Breathing Light

Green: Battery Level High
Yellow: Battery Level Low
Orange: Battery Level Very Low

Pairing Flashing White Flashing White
Connecting to Wi-Fi/ . .

OTA Updating Flashing Blue Flashing Blue
Dispensing Detergent Solid Purple /

Self-Cleaning

Breathing Sky Blue

Breathing Sky Blue

Error / Factory Resetting

Flashing Orange

Flashing Orange

1l




05/ Robot Installation
5.1 Install Side Brush

1. Take out the two side brush strips from the 2. Hook the narrow end of the strip onto the
package. retaining peg of the brush support.

Wide end

3. Rotate the brush support, and clip the opposite 4. Ensure both side brushes are firmly installed
end onto the same peg. and rotate freely.

5.2 Install Detergent Kit (Optional)

1. Open the kit cover of the robot. 2. Take out the kit and remove the cap.

=
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3. Tear off the aluminum film on the interface 4. Position the kit onto the robot with the interface
of the kit. facing downwards. Gently but firmly press it into
place until you hear a "click". Then, close the cover.
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06/ Self-Cleaning Station Installation

6.1 Choose a Suitable Location

Place the station on flat, stable ground in a well-ventilated area, close to a power outlet and water
source. The location should also have a strong and stable Wi-Fi signal. Avoid direct sunlight, high
temperatures, and high humidity.

Ensure that there is sufficient space behind the station to allow for the connection of the inlet and
outlet hoses.

Tips:
1. Move the station to the desired installation spot before unboxing.
2. Clear and tidy up the installation area and its surroundings.
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6.2 Prepare the Tools

Gently press the side cover panel to open it. Pull out the station's filter basket, and you will find
the accessories inside.
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Tip:
After removing all accessories, please reinstall the filter basket back into the station and close the side cover
panel.

6.3 Connect the Spray Nozzle Assembly

s T D s

Nozzle Protector Spray Nozzle Assembly Hex Key M5 Screws

1. Attach the nozzle protector.

.



2. Rotate the screw cover plate 90 degrees to 3. Insert the spray nozzle assembly downward
expose the screw holes on all four sides. into the mounting port. Align the marked
lines on both spray nozzle assembly and

=3

&

L
station until they form a straight line. oy
S
wn
~
D
©
(72}

4. Use the included screws and hex key to securely 5. Rotate the screw cover plate back 90
fasten the spray nozzle assembly. degrees, align the cover plate with the
slot, and snap it into place.

Tips:
1. If using a power screwdriver for fastening, ensure its torque does not exceed 0.5 N-m (4.43 Ibf.in) to avoid
damaging the station.

2. During installation, handle all parts with care to prevent impact or damage to the splash guard on the
nozzle assembly.
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6.4 Remove the Rear Cover Panel

=3

(%]

E_J’ Grasp the bottom of the rear cover panel with both hands and pull the panel firmly outward to
@ detach it.
.

5

wn

—

]

°

(7]

Tip:

You may hear a “click” sound during removal. This is the normal sound of the internal clips disengaging
and is no cause for concern.

6.5 Connect the Water Tee (Optional)

This accessory is for scenarios where you need to use the station while still requiring normal daily
use of the tap.
Thread the water tee onto the tap by turning it clockwise until hand-tight.
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6.6 Connect the Water Inlet Hose

=3

&

QL

Required Parts : ]

.

=}

Water Inlet Hose Water Tee (Optional) (%)

3
1. Align the quick-connect end of the inlet 2. Thread the opposite end of the hose onto

hose with the station's water inlet port. the tap or the auxiliary port of the water

Depress the locking clip, insert the hose tee. Turn the nut clockwise until hand-tight
fully, then release the clip to allow it to to ensure a secure, leak-proof connection.

engage and lock automatically.

Tip:
Before connecting the water hose, make sure there is a rubber washer in the hose connector. Do not use
the hose if the washer is damaged or missing.

6.7 Connect the Drain Hose

Required Parts :
% Drain Hose @ Hose Clamp

1. Attach the hose clamp onto one end of 2. Align this end with the station's outlet
the drain hose. port and push it in firmly until it is fully
seated.

)
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3. Tighten the hose clamp clockwise until hand-tight to ensure a secure, leak-proof connection.
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Tips:

1. Route the hose along a wall or the ground to ensure smooth drainage. Avoid sharp bends or crushing the
hose, as this may impede water flow.

2. Ensure the highest point of the hose run does not exceed the height of the station's outlet port.

6.8 Conduct a Water Flow Test

Required Parts :

PTFE Tape (Optional)

With all connections made, slowly open the water tap and open the valve on the water tee (if
equipped).

Observe all connection points for at least 60 seconds to ensure there are no leaks. Verify that
water drains smoothly.

Tip:
If a leak is observed at any connection point, use the supplied PTFE tape to re-seal the joint.

.



6.9 Check the Bubble Level
Observe the bubble level:
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—| - Bubble

—/ - Reference circle

Bubble Inside Circle Bubble Outside Circle

The station is level. No adjustment is The bubble drifts toward the higher side.
needed. Lower that side by adjusting the
corresponding foot.

@

@
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6.10 Adjust the Leveling Foot

Adjust the foot nut using the supplied wrench or by hand. Observe the bubble level simultaneously
and stop adjusting when the bubble is within the circle.
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—|- Bubble

—/ - Reference circle
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Tips:

1. Do not over-tighten or over-loosen the nuts to prevent the feet from becoming completely detached.

2. After adjustment, ensure that all leveling feet make solid contact with the ground with no feet left suspended.
Gently rock the station to check that it is stable and does not wobble.

6.11 Install the Rear Cover Panel

1. Route out the power cord. 2. Grasp the bottom of the rear cover panel with
both hands. Align the panel's top mounting
clips with the receptacles on the station.
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3. Apply even, vertical downward pressure 4. Inspect the edges to ensure the panel
until you hear a "click", indicating the is securely fastened without gaps.
clips are fully engaged.
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6.12 Connect to Power

Upon being plugged in, the station will automatically power on, with a breathing white light
shown on the status indicator.
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6.13 Start Self-Check

1 Before starting the station self-check, please confirm the following:
1. The station is properly installed with water and power connected and functioning.
2. The robot is not placed on the station during the self-check.
3. The area around the spray nozzle has sufficient clearance for its rotation.
4. Do not touch the station during the operation.
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Self-check procedure:

Press " (& " button briefly. When you hear the voice prompt "Starting self-check", it indicates that
the self-check has started.

Then, the spray nozzle, opening lever, and closing lever will automatically move within the preset
range for functional verification. The self-check is complete when you see a solid white indicator
light or hear the voice prompt "Self-check complete".

C

CAUTION: Moving Parts

Closing Lever

If the self-check fails:

Please troubleshoot according to the specific reason announced in the voice prompt. For detailed
instructions, refer to the [FAQ] section within the App. After troubleshooting, press "(&" button
briefly again to restart the self-check process.

D -



07/ Charging

7.1 Place the Robot
Hold the robot by its handle. Align it with the locating pins and charging contacts on the station
and gently lower it down.

7.2 Start Charging

Charging begins automatically once the robot is properly seated. A breathing light and a voice
prompt "Starting to charge" indicate that charging is in progress. The robot is fully charged
when the robot's status indicator turns solid green.

- ~

Charging in Progress

=

Charging Complete

l u@@@\

\ /

1. The robot is partially charged for safety during shipping. Please fully charge the robot before first use for
optimal performance.

2. Please charge the robot in a dry, cool place with stable Wi-Fi coverage.
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08/ Initial Setup

8.1 Pair Robot with Station

Before pairing, please confirm the following:
- Both the robot and the station are powered on.
- The robot is placed within 1 m (3.3 ft) of the station.

1. Press and hold " [LJ "button for about 3 seconds. When you see the indicator flashing white, the
robot is in pairing mode.

C
C
@]
G

2. Press and hold " (2} "button for about 3 seconds. When you see the indicator flashing white, the
station is in pairing mode.

Pairing Successful
If you hear the voice prompt @ "Pairing successful’, you may proceed to the next step.

Pairing Failed
If you hear the voice prompt @ "Pairing failed. Please try again®, please repeat the steps above.

24



8.2 Download the App

You can either scan the QR code below or search for "Beatbot" in the App Store or Google Play
to download the App.

& App Store (=] el
GETITON r& B

>’ Google Play [u]

8.3 Connect Robot to Wi-Fi

Before connecting, please confirm the following:

- Both the robot and the station are powered on.

- The robot is paired with the station.

- Your phone, the robot and the station are within the same Wi-Fi network coverage and the signal is stable.
- The robot is placed within 1 m (3.3 ft) of the station.

Press and hold " () "and " |_] " buttons simultaneously for about 3 seconds, and when you see
the indicator flashing blue, the robot is in network setup mode.

Open the Beatbot App. Tap "Add Robot" on the home page, then choose one of the following methods
to add your robot and complete the setup:

Add via Bluetooth Scan to Add Add Manually

(Recommended)

Ensure Bluetooth is enabled on your Aim your phone's camera at the Tap "Add Manually", select your
mobile phone. It will automatically QR code located on the robot. robot model from the list.
search for your robot model.

Upon successful setup, the corresponding robot will appear in your App.
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8.4 Check Station Network Setup Status

If you have completed the previous steps, the station will attempt to connect to Wi-Fi automatically.
Please wait approximately 30 seconds for the setup process to complete.
After waiting, observe the station’s signal indicator light:

Connection Successful
- Solid Blue Light = : Indicates a strong network signal.
- Solid Yellow Light ~ :Indicates a weak network signal.

Connection Failed (Manual Setup Required) @

« Flashing Orange : The automatic connection failed.
« App Prompt: A network setup prompt may also appear on the station's control page within the App.

If you observe either failure indication above, please follow the steps below to set up the station
network manually:

Press and hold " (3 "and " 83 " buttons simultaneously for about 10 seconds, and when you see the
indicator flashing blue, the station is in network setup mode.

(e = =

Open the Beatbot App and navigate to the "Station" tab. Tap "Station Network Setup", then choose
one of the following methods to add your station and complete the setup:

Add via Bluetooth Scan to Add

(Recommended)

Ensure Bluetooth is enabled on your mobile Aim your phone’s camera at the QR code
phone. It will automatically search for your located on the station.
station model.
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09/ Operation

9.1 Start Cleaning

1. Ensure the robot is powered on.
Set the cleaning mode, and the selected mode button will show solid white.

4 N

Cleaning Mode Cleaning Coverage

l u ¢ O o \ Floor
v Floor, Walls & Waterline
—

Floor, Walls & Waterline, Surface

You can customize the cleaning
area and duration via the App.

- %

2. If you have already installed the detergent kit, press and hold " |_] " button for about 3 seconds
to activate the detergent dispensing. The purple light on the robot indicates a successful
activation. Press and hold " ] " for about 3 seconds again to deactivate it.
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3. Gently place the robot into the water along the pool wall.

4. The robot begins to submerge and will settle on the pool floor within 3 minutes after entering
the water. Once settled, it will automatically begin cleaning.

~

\

Tips:

1. Please note that the robot’s Wi-Fi signal will weaken and disconnect while it is submerged. This is normal.
The connection will automatically restore once the robot returns to the surface or exits the water. At that
point, the App will reconnect and sync the latest cleaning data.

2. During the surface cleaning, you can also activate the detergent dispensing via the App.

28



9.2 Retrieve

After completing the cleaning task, the robot will automatically park itself at the poolside.
When lifted out of the water, it will begin draining automatically.

In the unlikely event that the robot does not return to the poolside automatically, you can manually
retrieve it using the supplied hook.

A [ \

\_ _ J
Take out the hook and attach it to a standard
pool cleaning pole (not included).

Tips:
1. The robot will automatically drain water once it exits the pool. For your safety, please ensure the robot is
kept away from any power source during this process.

2. If the robot’s battery is depleted during cleaning process, it will shut down and cannot drain on its own.
In this case, please use the supplied hook to retrieve the robot and charge it. Once powered on, the
automatic drainage will begin.

! Caution:
Always perform the drainage process outdoors to prevent water from damaging indoor flooring.

29




9.3 Start Self-Cleaning

1. Place the Robot

Hold the robot by its handle. Align it with the locating pins and charging contacts on the station
and gently lower it down.

When properly seated, the station will start self-cleaning automatically. You will hear the voice
prompt "Starting self-clean”.

Tips:

1. The station is set to perform self-cleaning task automatically by default. You can disable the Auto Self-Clean
function in the App.

2. You can also start self-cleaning by pressing " (Z; " button on the station or via the App.

2. During Self-Cleaning

When the self-cleaning task is started, the robot's floating debris door opens. The spray nozzle then
rotates counterclockwise to align with the door opening to begin cleaning.

During this process, the station's status indicator will display a sky-blue breathing light pattern.

The entire self-cleaning cycle takes approximately 3 minutes.

=3 min

1 Cautions:

To ensure successful self-cleaning and prevent damage to the device, the following actions are prohibited

during the process:

1. Do not move the robot or the spray nozzle, as this will interrupt the self-cleaning task.

2. Do not open the robot's filter basket cover. Do not insert hands or any body part into the robot's filter basket,
to avoid injury.

3. Do not open the station's side cover panel. Do not pull out the station's filter basket, to prevent debris from
spilling.

Tips:

1. If self-cleaning does not start, lift the robot and check whether the charging contacts are properly aligned.
You may also try to manually restart the self-cleaning task. If the issue persists, contact customer service.

2. During the self-cleaning process, you will hear the sound of water flow and the drain valve operating, and
some water may splash around the station. This is normal and no cause for concern.
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3. Self-Cleaning Complete

When the self-cleaning task finishes, the spray nozzle returns to its origin position and the robot's
floating debris door closes. The robot will automatically start charging, and you will hear the voice
prompt "Self-clean complete”

Tip:
To end the self-cleaning cycle early, briefly press " (& " button on the station or stop it via the App.

9.4 Enable Child Lock

You can enable/disable the child lock via the App. Once enabled, both buttons on the station are
locked to prevent accidental interruption of the self-cleaning task. And the child lock indicator
turns solid white.

* To temporarily disable the child lock, press and hold " 88 " button for 3 seconds.
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10/ Maintenance

Ensure that the device is disconnected from the power supply before performing any maintenance.
For detailed guides on maintenance procedures and replacement parts, please open the App and
navigate to the Maintenance section.

10.1 Robot Filter Basket

y If the robot fails to perform self-cleaning task when properly placed on the powered station,
you can clean the robot's filter basket manually by following these steps:

1. Press the switch to open the filter basket 2. Press the latches on both sides of the
cover and remove the filter basket. basket to open it, and empty the debris.

3. Rinse the basket thoroughly with water 4. Hold the basket by its handle, insert it
and allow it to dry. vertically back into the robot, and close
the cover until it clicks into place.
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10.2 Detergent Kit

1. Open the kit cover of the robot, take out
the used kit.

3. Tear off the aluminum film on the interface
of the kit.

10.3 Roller Brush

1. Release all the tabs and remove the
roller brush strip.
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2. Remove the cap of the new detergent kit.

4. Position the kit onto the robot with the
interface facing downwards. Gently but
firmly press it into place until you hear a
"click". Then, close the cover.

2. Clean any debris from the strip and
rinse it thoroughly with water.




3. Reinstall the strip onto the brush support. 4. Thread the tabs through each slot carefully.

* If the roller brush shows obvious damage, please replace it promptly to ensure cleaning performance.

10.4 Side Brush

1. Unhook the side brush strip from the retaining 2. Use a screwdriver to remove the screw
peg to remove it. from the bottom of the support, then
pull it down to detach.

3. Clean any debris from both the brush support 4. Hook the narrow end of the strip onto
and the strip. the peg, rotate the support, and clip the
opposite end onto the same peg.

* If the side brush shows obvious damage, please replace it promptly to ensure cleaning performance.

34



10.5 Propeller

1. Securely grasp the guide wheels with both hands, 2. Clear any debris (such as hair) wrapped
and firmly pull the propeller lid straight outward. around the propeller.

10.6 Sensor

Ensure no obstructions remain on the sensors after each use. If necessary, gently wipe it with a
soft, dry cloth.
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10.7 Station Filter Basket

1. Gently press the side cover panel. 2. Pull out the filter basket.

3. Empty the debris and rinse the basket. 4. Reinsert the basket and press the side cover
panel closed until you hear a confirming click.
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10.8 Station Platform

For optimal performance and long-term reliability, promptly clean off any debris such as mud,
sand, or leaves from the station platform.

1. Rinse the soiled area with water while observing the drainage holes on both sides of the station
platform to ensure they are not clogged.

Drainage holes

2. After cleaning, wipe the platform dry with a clean cloth.
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11/ Winter Storage

To protect your device in temperatures below 5°C (41 °F), please follow these storage steps:

1. Preparation:

Clear the Area: Ensure all hazardous items, such as power strips and electrical cords, are
removed from the surrounding area before starting.

Protect the Ground: The ground around the station should be properly covered or protected
to contain any water and prevent spreading.

Operate with Caution: Operate carefully during the process to avoid spraying water onto
yourself, other people, or pets.

2. Complete Drainage:
Drain the Robot:

Press and hold the robot’s " @J " button for 3 seconds to start drainage. Wait about 3 minutes
for the process to complete.

Drain the Station:

Turn off the water tap and disconnect the inlet hose from the tap. Point the hose downward to
drain any remaining water.
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Press and hold " 88" button for 10 seconds to start drainage. This process takes about 10 minutes.
Please wait patiently and do not operate the station during this time. Press any button to exit once
drainage is finished.

3. Power Disconnection:
Power off the robot and unplug the station from the power supply.

4. Hose Disconnection:
Before disconnecting the drain hose, ensure all wastewater is completely drained to avoid spills.
Fully disconnect both the inlet and drain hoses from the station to prevent them from freezing
and cracking in low temperatures.
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5. Storage:
Put the hoses into the station's filter basket and close the side cover panel.
Place the robot on the station and cover it with a protection cover (sold separately). Store the device
in a dry indoor location, away from cold and damp conditions to prevent component damage.

12/ After-sales Service

Warranty Period 3-year warranty

Official Website www.beatbot.com
Support Email service.eu@beatbot.com
Toll Free Mon-Sun 600 18:00 (CET)

The lithium-ion pack contains substances that are hazardous to the environment.
Before disposing of the robot, please remove the battery pack, then discard or recycle it. It is used
according to local laws and regulations of the country or region.
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13 / FaQ

Why does the robot stop at the pool floor and not move?
® Check if the robot is in ECO Mode. In this mode, the robot will settle on the pool floor after
cleaning and remain there, initiating an automatic cleaning cycle every other day.

e Check if the robot is trapped near the drain or other obstacles. It will attempt to free itself
automatically. If, after several minutes, it remains stuck and its status indicator flashes orange,
you can help it manually using the supplied hook.

e |f the pool is heavily soiled, the robot’s filter basket may become clogged rapidly. This can prevent the
robot from returning to the poolside. In this case, lift the robot out of the water and clean its
filter basket.

Why doesn't the robot move after entering the water?

e The robot needs some time to release the air in the floating chamber when it enters the water.
Please wait patiently for about 3 minutes.

Why is the robot offline?

o Weak Wi-Fi signal: The robot may be too far from the Wi-Fi signal range or could have
submerged into the water, causing the network to disconnect. The robot will reconnect
automatically once the signal is restored.

e Robot shutdown: The robot automatically shuts down when the battery runs out. After charging
and powering it on, the robot will reconnect automatically.

e Robot connected by another account: The robot may be connected to another account. You can
try to reconnect it through the App's setup process.

® Router related: If the router is rebooting, if there are changes to the router's Wi-Fi name or
password, or if the router has blacklisted the robot, please address these issues first to determine
if the robot comes back online. If the issue persists, please reconnect.

Why can't the robot be charged?

e Check if the station is properly plugged in.

e Check if the robot is correctly positioned onto the station.

e Check if the charging contacts on both the robot and the station are clean and free from rust
or debris. If needed, gently clean the contacts before attempting to charge again.

Why is there noise after the robot finishes cleaning?

e This is normal. The robot is draining, and it is expected to last for about 3 minutes.

What to do if the self-cleaning process is interrupted?

If the self-cleaning process is interrupted abnormally, the station will alert you with a voice prompt or
in-app notification. Please troubleshoot based on the prompt, or perform the following checks:

e Confirm that both the robot and station are powered on, correctly paired, and that the station has
completed its self-check.

e Verify that both the robot's and the station's filter baskets are fully seated, and that the robot is
properly positioned on the station platform.

® |nspect the area between the station's spray nozzle and the robot to ensure it is free of any
obstructions.

® Ensure there are no large foreign objects (e.g., long branches) inside the station's filter basket that
could block the opening/closing lever.

* If you encounter any issues during usage, please visit the official website/APP to check the FAQ or contact
our customer service for help.
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14/ WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in
directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted household waste. Instead, you
should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a
designated collection point appointed by the government or local authorities for recycling waste
electrical and electronic equipment. Correct disposal and recycling will help prevent potential
negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or
local authorities for more information about the location as well as the terms and conditions of

such collection points.
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01/ INSTRUCTIONS IMPORTANTES EN MATIERE DE SECURITE

A INSTRUCTIONS IMPORTANTES EN MATIERE
DE SECURITE
LISEZ TOUTES LES INSTRUCTIONS AVANT LUTILISATION

Lors de I'installation et de I'utilisation de cet équipement électrique, respectez
toujours les consignes de sécurité élémentaires, notamment celles énumérées
ci-dessous :

AVERTISSEMENT : lisez attentivement tous les avertissements et toutes les
instructions de sécurité. Le non-respect de ces avertissements et des instructions
peut entrainer un choc électrique, un incendie et/ou des blessures graves.

1.1 Réglements de sécurité

LISEZ ET SUIVEZ TOUTES LES INSTRUCTIONS.

- Ce produit peut étre utilisé par des enfants 4gés de 8 ans et plus et par des
personnes souffrant de handicaps physiques, sensoriels, intellectuels ou ayant une
experience ou des connaissances limitées, uniquement sous la surveillance d’un
parent ou d’un tuteur afin de garantir un fonctionnement sir et de minimiser les
risques. Les enfants ne doivent pas effectuer de taches de nettoyage ou d’entretien
sans surveillance.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Veillez a ce que les enfants et les
animaux domestiques soient maintenus a une distance suffisante du robot lorsqu’il
fonctionne.

- Afin d@viter toute mise en marche involontaire du robot, assurez-vous qu'’il est
éteint avant de le soulever ou de le transporter. Porter le robot avec le doigt sur le
bouton d’alimentation augmente le risque d'accident.

- Dans des conditions abusives, le fluide de la batterie peut étre expulsé. Evitez tout
contact. En cas de contact, rincez a I'eau. Si le fluide entre en contact avec les yeux,
consultez immédiatement un médecin. Le fluide de la batterie peut provoquer des
irritations ou des bralures.

- N’utilisez pas une batterie ou un appareil endommagé ou modifié. Les batteries
endommagées ou modifiées peuvent avoir un comportement imprévisible et
provoquer un incendie, une explosion ou un risque de blessure.

- Nutilisez pas de batterie ou de chargeur tiers. A utiliser uniquement avec la station
d’auto-nettoyage Beabot ARASAOT11. Si le cordon d’alimentation est endommagg, il
doit étre remplacé par le fabricant, son service aprés-vente ou des personnes de
qualification similaire afin d'éviter tout danger.

- Nutilisez pas de rallonge électrique afin de limiter le risque d*¢lectrocution.
Branchez plutdt I'appareil directement a une prise correctement située et
remplacez immeédiatement tout cordon d’alimentation endommagé.

- Assurez-vous que le robot est hors tension et que le chargeur est débranché avant
de procéder au nettoyage ou a I'entretien.

- Ne placez pas la station de nettoyage automatique a proximité de sources de
chaleur. Suivez toutes les instructions de recharge et ne chargez pas lI'appareil en
dehors de la plage de température spécifiée dans les instructions. Une charge
incorrecte ou a des températures en dehors de la plage spécifiée peut
endommager la batterie et augmenter le risque d’incendie.

- N’exposez pas une batterie ou un appareil au feu ou a une chaleur excessive.
Lexposition au feu ou a des températures supérieures a 130 °C (265 °F) peut

provoquer une explosion.
:




Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des
techniciens qualifiés. Ne modifiez pas et n‘essayez pas de réparer lI'appareil ou la
batterie, sauf si cela est indiqué dans les instructions d’utilisation et d’entretien.
Confiez I'entretien a un réparateur qualifié qui utilisera uniquement des pieces de
rechange identiques. Cela permettra de garantir la sécurité du produit.

N’entrez pas dans la piscine lorsque le robot fonctionne dans I'eau.

Lorsque le robot est sous I'eau ou dans d’autres situations ou il n‘est pas pratique de
le soulever directement, il faut le tirer a I'aide du crochet fourni. Veuillez utiliser le
crochet correctement et avec précaution afin déviter toute blessure accidentelle.
Dans des conditions normales, les utilisateurs doivent se tenir a une distance
minimale de 20 cm (7,9 po) du robot.

Le robot est équipé d’une série de capteurs de pointe qui jouent un réle crucial
dans sa fonctionnalité et ses performances. Pour garantir les performances et la
durée de vie du robot, évitez de I'exposer a des conditions environnementales
extrémes pendant une période prolongée, telles que des températures élevées, une
lumiére intense ou le gel. Il est recommandé d’utiliser et de stocker le robot dans le
respect des exigences de ce manuel.

Si l'altitude est supérieure a 2100 m (6 890 pi), le robot ne pourra pas fonctionner
correctement. Par conséquent, veillez a ce que le robot soit utilisé dans des zones
conformes a cette restriction daltitude afin d’éviter tout probleme lié a I'utilisation
du robot a des altitudes élevées.

Ne stockez pas de matériaux inflammables a proximité de la station. Veillez a ce
qu’aucun obstacle ne se trouve a proximité du tuyau d’eau.

Vous devez avoir les mains séches lorsque vous branchez ou débranchez le cordon
d’alimentation. Ne manipulez pas la fiche ou la prise avec les mains mouillées afin
d’éviter tout risque d€lectrocution.

Ne partagez pas une prise électrique avec des appareils a forte puissance afin
d'éviter toute surcharge du circuit et tout risque d’incendie.

Branchez uniquement I'appareil a une prise de terre.

Assurez-vous que la prise est bien fixée et assure un bon contact. Assurez-vous que
la fiche est bien enfoncée. Evitez d’'utiliser des adaptateurs multiprises afin de
réduire les risques de court-circuit.

L'appareil doit &tre branché uniquement a un circuit d’alimentation protégé par un
disjoncteur différentiel (ou disjoncteur de fuite de terre/DFT). Ce disjoncteur
différentiel doit étre testé régulierement. Appuyez sur le bouton de test pour tester
le disjoncteur différentiel. Le disjoncteur différentiel doit couper l'alimentation.
Appuyez sur le bouton de réinitialisation. Lalimentation devrait étre rétablie. Si le
disjoncteur différentiel ne fonctionne pas de cette maniere, cela signifie qu’il est
défectueux. Si le disjoncteur différentiel coupe I'alimentation électrique sans que le
bouton de test ait été actionnég, il se peut qu’un courant de fuite a la terre circule,
ce qui induit un risque d’électrocution. N'utilisez pas I'unité d’alimentation.
Débranchez I'unité d’alimentation et contactez le fabricant pour obtenir de l'aide.
Inspectez régulierement le cordon d’alimentation pour détecter tout signe de
vieillissement, de détérioration ou de fissure. En cas de défaut d’isolement,
remplacez immeédiatement le cordon.

Les nouveaux jeux de tuyaux fournis avec l'appareil doivent étre utilisés. Les anciens
jeux de tuyaux ne doivent pas étre réutilisés.

Ne marchez pas sur la station.

Lorsque la station est en fonctionnement, n'insérez pas les mains ou toute autre
partie du corps dans les paniers de filtration de la station et du robot afin déviter de
vous blesser.

CONSERVEZ CES INSTRUCTIONS
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1.2 Déclaration FCC/IC

Tout changement ou modification non expressément approuvé par la partie

responsable de la conformité peut annuler le droit de I'utilisateur a faire

fonctionner I'€quipement. Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux

limites imposées aux appareils numériques de classe B, conformément a la partie

15 des regles de la FCC. Ces limites sont congues pour fournir une protection

adéquate contre les interférences nuisibles dans une installation résidentielle. Cet

équipement géneére, utilise et peut émettre de I'€nergie de fréquence radio et, s'il

n‘est pas installé et utilisé conformément aux instructions, il peut causer des

interférences nuisibles aux communications radio. Cependant, il n'y a aucune

garantie que des interférences ne se produiront pas dans une installation

particuliere. Si cet équipement provoque des interférences nuisibles a la réception

radio ou télévision, ce qui peut &tre déterminé en allumant et en éteignant

I'€quipement, I'utilisateur est encouragé a essayer de corriger les interférences en

prenant une ou plusieurs des mesures suivantes :

- Réorientez ou déplacez I'antenne de réception.

- Augmentez la distance entre I'’¢quipement et le récepteur.

- Branchez I'¢quipement sur une prise de courant située sur un circuit différent de
celui sur lequel le récepteur est branché.

- Consultez le revendeur ou un technicien radio/TV expérimenté pour obtenir de
l'aide.

1.3 Exigences PPE

Pour satisfaire aux exigences de la FCC/I'IC en matiere d’exposition aux radio
fréquences, les utilisateurs doivent maintenir une distance minimale de 20 cm
(7,9 po) entre I'antenne de cet appareil et les personnes pendant son
fonctionnement. Le fonctionnement de I'appareil ne doit pas étre effectué a une
distance inférieure a celle-ci.

Dans des conditions normales d’utilisation, cet équipement doit &tre maintenu a
une distance d’au moins 20 cm (7,9 po) entre I"antenne et le corps de I'utilisateur.

1.4 Déclaration sur la 5G

Tous les appareils capables de fonctionner dans la bande 5150-5250 MHz
doivent étre utilisés exclusivement a l'intérieur afin de réduire le risque
d'interférences préjudiciables avec les systemes mobiles par satellite opérant sur
le méme canal.

Pour les dispositifs a antenne(s) amovible(s), le gain d'antenne maximal autorisé
pour les dispositifs dans les bandes 5250-5350 MHz et 5470-5725 MHz doit étre
tel que I'tquipement reste conforme a la limite de p.i.r.e. (puissance isotrope
rayonnée équivalente).

1.5 CEC

Robot : Appuyez sur le bouton « [&J» et maintenez-le enfoncé pendant environ
20 secondes pour activer le Mode CEC. Appuyez sur n'importe quel bouton
pour le désactiver.

Station : Appuyez sur le bouton « 88 » et maintenez-le enfoncé pendant environ
30 secondes pour activer le Mode CEC. Appuyez sur n‘importe quel bouton
pour le désactiver.
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1.6 Sécurité du réseau et confidentialité des données

Interfaces réseau par défaut
Les éléments suivants sont exposés lorsque I'appareil est dans son état d’usine

par défaut:

Interface réseau

Service réseau Description

Interface Wi-Fi

. : Les données transmises sont
Service de configuration 10T | +iisseg ‘pour la configuration

via le port TCP 6668/9998 réseau du robot

Pratiques de sécurité recommandées

Configurez les réglages de sécurité de votre routeur domestique afin de protéger
votre robot contre les attaques par déni de service (DoS). Etant donné que le robot
se connecte via le routeur, il bénéficiera de la protection offerte par ce dernier.

Gestion des données personnelles

Vous pouvez nous contacter pour demander la suppression de votre appareil ou
des données personnelles associées de votre compte via plusieurs canaux :

- Via l'application : avec l'assistance intégrée ou les réglages du compte.

- Via notre site web officiel : depuis la section Assistance ou Confidentialité.

- Par e-mail : envoyez votre demande a privacy@Beatbot.com.

1.7 Description du capteur

Capteur Description
Capteur de [l est utilisé pour capturer des images de lI'’environnement
vision Al et identifier les types d'objets grace a un algorithme
d’intelligence artificielle afin d’optimiser les performances
de nettoyage.
Modele : XBC20E70 V5, spécification : 640H*480 V a 10
bits 180 fps, distance de test:1,5~2 m (4,9~6,6 pi)
Capteur a [l utilise la transmission directionnelle d'ondes ultrasonores
ultrasons et I'analyse des échos pour différencier grossierement les
types d'objets tout en mesurant la distance des objets
environnants.
Modele : AW-UD1000DC02-2S5,
Spécification : distance de test: 60~2000 mm (2,4~78,7 po)
[l utilise I'émission directionnelle d’'ondes lumineuses
Capteur TOF infrarouges et I'analyse du signal réfléchi pour identifier les
limites de la piscine, en mesurant a la fois la présence et
I'intensité du signal réfléchi pour la cartographie.
Modéle : TF-Luna-X, spécification : Max. 550 mm (21,7 po)
dans l'eau
Capteur de Il mesure la pression de |'eau pour calculer la profondeur
pression de l'eau. Il peut également mesurer la température de I'eau.
d’eau Modele : LIGOFAO5LRYT4-02, spécification : 75~150 kPa
(10.9~21.8 psi), -40~125 °C (-40~257 °F)
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02/ Présentation du produit

2.1 Contenu de la boite

Robot :
Robot
Kit de détergent Crochet
Brosses latérales en bandes
Station:
Station de nettoyage automatique




Protection de la buse Ensemble de la buse de pulvérisation

0

Tuyau d’entrée d’eau Tuyau d'évacuation
@) =
Raccorden T Clé Allen
@ /<>
Collier de serrage Ruban PTFE
SR ©
Vis M5 Clé pour pied de mise a niveau

N

S
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2.2 Schéma structurel
Robot:

Interrupteur poussoir -~

a ouverture \
N>

Couvercle du panier
de filtration
Sortie d'eau

Couvercle du kit

=

O

Panier de filtration

————————————— Capteur & ultrasons

——————————— Capteur TOF

Kit de détergent /
oo Roue de guidage

Deux jeux de brosse & '

rouleau
Roue de chenille  ------------ ’
_--— Indicateur détat
: -~~~ Bouton

Volet pour débris
flottants

Lumiére
supplémentaire

Capteur de vision Al

Capteur TOF

‘ Contact de recharge
Capteur a ultrasons - ’ '

ffffffff Brosse latérale

*Le schéma est fourni a titre de référence uniquement. Veuillez vous référer au produit réel pour plus
de précision.
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Station de nettoyage automatique :

************ Ensemble de la buse
Indicateurde - v Indicateur de de pulvérisation
signal || sécurité enfant

IndicateQr d'état Bouton-—--

Contact de
recharge

{----Niveau a
bulle

””” Haut-parleur

Panier de filtration

Panneau latéral

Levier
d’ouverture

Levier de
fermeture

Entrée d’eau

- Goupille de
positionnement

Cordon
d’alimentation

Sortie d'eau -

Pied de mise a
niveau

Panneau arriére

*Le schéma est fourni a titre de référence uniquement. Veuillez vous référer au produit réel pour plus de
précision.
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03/ Spécifications

3.1 Informations de base

Modéle de robot RCFDS051G
Tension d’entrée 21,6V
Durée d’exécution =45h
Temps de charge =45h
Capacité nominale de la batterie 13400 mAh
Capacité du panier de filtration =5L

Indice IP IP68
Modéle de la station ARASAOM

Tension d’entrée

100-240V, 50-60 Hz, 1A

Tension de sortie

28V=—==3A

Pression d’eau min./max.

206~551 kPa (30~80 psi)

Capacité du panier de filtration

=22L

Indice IP

IPX6

Température de I'environnement de charge

0~40 °C (32~104 °F)

Température et humidité de stockage

-20~45 °C (-4~113 °F) HR<=75%

* Si la pression d'eau dépasse 551 kPa (80 psi), un dispositif de régulation de pression doit étre installé par un plombier qualifié.

3.2 Spécifications de la technologie sans fil

Fréquence de fonctionnement

Puissance de I'émetteur (EIRP)

Wi-Fi 2.4G:2,400-2,4835 GHz 24G:<20dBm

5G :5,150-5,350 GHz 5G:<20dBm

5,470-5,725 GHz < 27dBm
, . Puissance de I'’émetteur

Fréquence de fonctionnement
(EIRP)
Bluetooth
2,400-2,4835 GHz <20dBm
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3.3 Etat de I’eau pour l'utilisation du robot

Chlore Maximum 4 ppm
NaCl Maximum 5 000 ppm
pH 7 - 7.8 (recommandation)

Température de I'eau

6-35 °C (43-95 °F)

Profondeur de lI'eau

0,35-3 m (1,15-9,84 pi)

04/ Commandes et témoins lumineux

4.1 Bouton du robot

Bouton d’alimentation

C

Appuyez brievement pour allumer ; appuyez et
maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour éteindre.

Bouton Mode fond

I

Appuyez brievement pour sélectionner ce mode de
nettoyage ; appuyez et maintenez enfoncé pendant
environ 3 secondes pour distribuer le détergent.

Bouton Mode standard

C

Appuyez brievement pour sélectionner ce mode de
nettoyage ; appuyez et maintenez enfoncé pendant
environ 3 secondes pour accéder au mode d’appairage
ou le quitter.

Bouton Mode Pro

]

Appuyez brievement pour sélectionner ce mode de
nettoyage.

Bouton Mode
personnalisé

G

Appuyez brievement pour sélectionner ce mode de
nettoyage.

Activation du point d’accés du robot

Appuyez simultanément sur les boutons « (') » et «[_| »
et maintenez-les enfoncés pendant environ 3 secondes.

Réinitialisation d’usine

Appuyez simultanément sur les boutons «|_Jj», « (!)» et
«|OJ» et maintenez-les enfoncés pendant environ
10 secondes.
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4.2 Bouton de la station

= Bouton

Appuyez brievement pour démarrer/arréter I'autonettoyage.

++J) | d'autonettoyage

Appuyez et maintenez enfoncé pendant environ 3 secondes pour
accéder au mode d’appairage ou le quitter.

00

Bouton de

Appuyez et maintenez enfoncé pendant environ 3 secondes pour
désactiver temporairement la sécurité enfant.

00

fonction

Appuyez et maintenez enfoncé pendant environ 10 secondes pour
activer la vidange.

Activation du point
d’accés du robot

Appuyez simultanément sur les deux boutons et maintenez-les
enfoncés pendant environ 3 secondes.

Réinitialisation d’usine

Appuyez simultanément sur les deux boutons et maintenez-les
enfoncés pendant environ 10 secondes.

4.3 Indicateur d’état

Fonctionnement

Indicateur d’état du robot

Indicateur d’état de la station

Recharge en cours

* La couleur affichée correspond au
niveau actuel de la batterie.

Clignotement

Vert : niveau de batterie élevé
Jaune : niveau de batterie
faible

Orange : niveau de batterie
tres faible

Clignotement

Vert : niveau de batterie élevé
Jaune : niveau de batterie
faible

Orange : niveau de batterie
tres faible

Appariement

Blanc clignotant

Blanc clignotant

Connexion au Wi-Fi/
Mise a jour OTA en cours

Bleu clignotant

Bleu clignotant

Distribution de détergent en cours

Violet fixe

Autonettoyage

Bleu ciel pulsant

Bleu ciel pulsant

Erreur / Réinitialisation d’usine

Orange clignotant

Orange clignotant
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05/ Installation du robot

5.1 Installer la brosse latérale

1. Retirez les deux brosses latérales en 2. Accrochez I'extrémité étroite de la
bandes de la boite. bande sur le picot de maintien du
support de brosse.

Extrémité large

3. Tournez le support de brosse et fixez 4. Assurez-vous que les deux brosses
I'autre extrémité sur le méme picot. latérales sont bien installées et tournent
librement.

S

] flﬂ‘:

5.2 Installer le kit de détergent (facultatif)

1. Ouvrez le couvercle du kit du robot. 2. Sortez le kit et retirez le bouchon.
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3. Déchirez le film en aluminium situé sur 4. Positionnez le kit sur le robot en orientant
I'interface du kit pour le retirer. I'interface vers le bas. Appuyez doucement
mais fermement jusqu’a ce que vous
entendiez un « clic ». Fermez ensuite le
couvercle.
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06/ Installation de la station de nettoyage automatique

6.1 Choisir un emplacement approprié

Placez la station sur un sol plat et stable, dans un endroit bien ventilé, a proximité d’une prise
électrique et d’une source d’eau. Le signal Wi-Fi doit également étre puissant et stable dans cette
zone. Evitez I'exposition directe au soleil, les températures élevées et les environnements trés
humides.

Assurez-vous de disposer de suffisamment d’espace derriére la station pour raccorder les tuyaux
d’entrée d'eau et d’évacuation.

Conseils:
1. Déplacez la station vers I'emplacement d’installation souhaité avant de la sortir de sa boite.
2. Nettoyez et rangez la zone oU vous souhaitez I'installer et autour de cette zone.
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6.2 Préparer les outils
Appuyez doucement sur le panneau latéral pour I'ouvrir. Retirez le panier de filtration de la station.
Vous y trouverez les accessoires.
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Conseil :
Apres avoir retiré tous les accessoires, veuillez réinstaller le panier filtrant dans la station et refermer le

panneau latéral.

6.3 Raccorder I’ensemble de la buse de pulvérisation

Protection de la buse Ensemble de la buse Clé Allen Vis M5
de pulvérisation

1. Installez |la protection de la buse.

-



2. Tournez le cache-vis de 90 degrés pour 3. Insérez I'ensemble de la buse de
faire apparaftre les trous de vissage sur pulvérisation vers le bas dans l'orifice de
les quatre cotés. montage. Alignez la ligne marquée sur
I'ensemble de la buse de pulvérisation et
celle sur la station jusqu’a ce quelles
forment une ligne droite.

4. Utilisez les vis et la clé Allen fournies pour 5. Tournez de nouveau le cache-vis de
fixer solidement I'ensemble de la buse de 90 degrés, alignez-le avec la fente
pulvérisation. et enclenchez-le.

Conseils :

1. Si vous utilisez un tournevis électrique, veillez a ce que son couple ne dépasse pas 0,5 N-m
(4,43 Ibfin) afin d’éviter d'endommager la station.

2. Lors de l'installation, manipulez les pieces avec soin pour éviter de heurter ou d'endommager
le pare-éclaboussures de la buse.
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6.4 Retirer le panneau arriére
Saisissez le bas du panneau arriére a deux mains et tirez fermement vers I'extérieur pour le retirer.
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Conseil :
Vous entendrez peut-étre un « clic » lors du retrait. Ce bruit est normal : il provient du désengagement des

clips internes et ne doit pas vous inquiéter.

6.5 Raccorder le raccord en T (facultatif)

Cet accessoire permet d’utiliser la station sans condamner |'usage quotidien de votre robinet.
Vissez a la main le raccord en T sur le robinet en le tournant dans le sens des aiguilles d’'une montre
jusqu’a ce qu'il soit bien serré.
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6.6 Raccorder le tuyau d’entrée d’eau m
S
PN 9 8
Pieces requises : o
5‘.
g a &2
TLIJyau dentrée Raccord en T (facultatif) =
deau =
5
1. Alignez 'embout a raccord rapide du tuyau 2. Vissez I'autre embout du tuyau sur le robinet
darrivée d’eau avec l'orifice d'entrée d'eau ou sur ['orifice auxiliaire du raccord en T.
de la station. Appuyez sur le clip de Tournez a la main I'écrou dans le sens des
verrouillage, insérez complétement le tuyau, aiguilles d’'une montre jusqu’a ce qu'il soit bien
puis relachez le clip pour qu’il s'enclenche et serré pour garantir une connexion sdre et
se verrouille automatiquement. étanche.

Conseil :
Avant de raccorder le tuyau d’eau, vérifiez la présence d’un joint en caoutchouc dans le raccord du tuyau.
N’utilisez pas le tuyau s'il n’y a pas de joint ou si ce dernier est endommagé.

6.7 Raccorder le tuyau d’évacuation

Pieces requises :

Tuyau d'évacuation Collier de serrage
1. Fixez le collier de serrage sur un embout du 2. Alignez cet embout avec l'orifice de sortie de la
tuyau dévacuation. station et enfoncez-le fermement jusqu’a ce

qu'’il soit bien installé.

)
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3. Serrez a la main le collier de serrage dans le sens des aiguilles d’'une montre jusqua ce qu'il soit bien
serré pour garantir une connexion slre et étanche.
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Conseils:

1. Faites passer le tuyau le long d’un mur ou au sol pour assurer un écoulement fluide. Ne formez pas de
coudes serrés et n‘écrasez pas le tuyau pour ne pas bloquer I'écoulement de I'eau.

2. Assurez-vous que le point le plus haut du tuyau n’est pas plus haut que l'orifice de sortie de la station.

6.8 Effectuer un test de débit d’eau
Pieces requises :

Ruban PTFE (facultatif)

Une fois tous les raccordements effectués, ouvrez lentement le robinet d’eau et ouvrez la vanne
sur le raccord en T (le cas échéant).

Observez tous les points de raccordement pendant au moins 60 secondes afin de vous assurer
qu’il n’y a pas de fuites. Vérifiez que I'eau s’écoule correctement.

Conseil :
Si une fuite est observée au niveau d’un point de raccordement, utilisez le ruban PTFE fourni pour refaire le

joint d’étanchéité.
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6.9 Vérifier le niveau a bulle

Observez le niveau a bulle :
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Bulle a I'intérieur du cercle Bulle a I'extérieur du cercle

La station est de niveau. Aucun La bulle se déplace vers le coté supérieur.
réglage n‘est nécessaire. Abaissez ce c6té en réglant le pied
correspondant.

© @
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6.10 Régler le pied de mise a niveau

Réglez I'é¢crou de pied a l'aide de la clé fournie ou a la main. Observez en méme temps le niveau a
bulle et arrétez le réglage lorsque la bulle se trouve dans le cercle.

uone|jeisul,p saderg

— |- Bulle

—/ ~ Cercle de référence

~a

Conseils :
1. Ne serrez pas trop et ne desserrez pas trop les écrous afin d’éviter que les pieds ne se détachent

compléetement.
2. Apres avoir réglé tous les pieds de mise a niveau, assurez-vous qu’ils sont bien en contact avec le sol et
qu’aucun pied ne reste en suspension. Faites doucement bouger la station pour vérifier qu’elle est stable et

qu’elle ne vacille pas.

6.11 Installer le panneau arriére

1. Sortez le cordon d’alimentation. 2. Saisissez le bas du panneau arriere a
deux mains. Alignez les clips de fixation
supérieurs du panneau avec les
réceptacles de la station.




. Appliquez une pression verticale 4. Inspectez les bords pour vous assurer
uniforme vers le bas jusqu’a ce que que le panneau est bien fixé, sans
vous entendiez un « clic ». Ce bruit aucun interstice.
indique que les clips sont
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6.12 Brancher la station a I’alimentation
Une fois branchée, la station s’allume automatiquement et I'Indicateur d’état clignote en
blanc.
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6.13 Démarrer I’'autovérification

! Avant de commencer |'autovérification de la station, veuillez vous assurer que :

1. La station est correctement installée, raccordée a I'eau et a I'alimentation électrique, et fonctionne
correctement.

2. Le robot n'est pas placé sur la station pendant I'autovérification.

3. La zone autour de la buse de pulvérisation dispose d’un espace suffisant pour permettre sa rotation.

4. Ne touchez pas la station pendant I'autovérification.

Procédure d’autovérification :

Appuyez brievement sur le bouton « (£ ». Lorsque vous entendez l'invite vocale « Début de
l'auto-vérification », cela indique que l'auto-vérification a commencé.

La buse de pulvérisation, le levier d'ouverture et le levier de fermeture se déplacent ensuite
automatiquement dans la plage prédéfinie pour vérifier leur bon fonctionnement. Lauto-vérification
est terminée lorsque le voyant devient blanc fixe ou qu’une invite vocale indique « Auto-vérification
terminée ».

Début de l'auto-vérification

Qw ATTENTION : Pieces mobiles

Ensemble de la buse de
pulvérisation

Vi

Levier de fermeture

Si l'autovérification échoue :

Veuillez procéder au dépannage en fonction de la raison spécifique précisée dans l'invite
vocale. Pour obtenir des instructions détaillées, consultez la section [FAQ] dans I'application.
Apres le dépannage, appuyez a nouveau brievement sur le bouton « (& » pour redémarrer le
processus d'autovérification.

64



07/ Recharge

71 Placer le robot
Tenez le robot par sa poignée. Alignez-le avec les goupilles de positionnement et les contacts de
recharge de la station, puis déposez-le délicatement sur la station.

7.2 Commencer a charger

La recharge commence automatiquement dés que le robot est correctement positionné. Un voyant
lumineux pulsant et une invite vocale « Début de la recharge » confirment que la recharge est en
cours. Le robot est completement chargé lorsque I'indicateur d’état du robot devient vert fixe.

Recharge en cours

=

Recharge terminée

/ u@@@\

\ /

1. Pour des raisons de sécurité, le robot nest que partiellement chargé pendant le transport. Veuillez charger
compléetement le robot avant la premiére utilisation afin d'obtenir des performances optimales.

2. Veuillez recharger le robot dans un endroit sec et frais, avec une couverture Wi-Fi stable.

Conseils:
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08/ Configuration initiale

8.1 Appairer le robot avec la station

Avant de procéder a l'appairage, veuillez vérifier les points suivants :
- Le robot et |la station sont tous deux sous tension.
- Le robot est placé a moins d’un metre (3,3 pi) de la station.

1. Appuyez sur le bouton « [LJ » et maintenez-le enfoncé pendant environ 3 secondes.
Lorsque l'indicateur clignote en blanc, cela signifie que le robot est en mode d’appairage.
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2. Appuyez sur le bouton « (T} » et maintenez-le enfoncé pendant environ 3 secondes.
Lorsque I'indicateur clignote en blanc, cela signifie que la station est en mode d’appairage.

Appairage réussi
Si une invite vocale vous indique @ « Appairage réussi », vous pouvez passer a |'étape suivante.

Echec de I'appairage
Si une invite vocale vous indique @ « Echec de I'appairage. Veuillez réessayer. », veuillez répéter les
étapes ci-dessus.
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8.2 Télécharger I'application

Vous pouvez soit scanner le code QR ci-dessous, soit rechercher « Beatbot » dans I’App Store
ou Google Play pour télécharger I'Appli.

(=]

# Download on the
¢ App Store

[=l
> %B

Google Play

8.3 Connecter le robot au Wi-Fi

Avant de vous connecter, veuillez vérifier les points suivants :

- Le robot et la station sont tous deux sous tension.

- Le robot est appairé avec la station.

- Votre téléphone, le robot et la station se trouvent dans la méme zone de couverture du réseau
Wi-Fi et le signal est stable.

- Le robot est placé a moins d’un métre (3,3 pi) de la station.

Maintenez enfoncés les boutons « () » et « () » pendant environ 3 secondes et lorsque vous
voyez clignoter le voyant en bleu, le robot est en mode configuration réseau.

Ouvrez I'’Appli Beatbot. Appuyez sur « Ajouter un robot » sur la page d’accueil, puis choisissez I'une
des méthodes suivantes pour ajouter votre robot et terminer la configuration :

Ajouter via Bluetooth Scanner pour ajouter Ajout manuel

(recommandation)

Assurez-vous que le Bluetooth est Pointez I'appareil photo de votre Appuyez sur « Ajout manuel »,
activé sur votre téléphone portable. Il téléphone vers le code QR situé puis sélectionnez le modele de
recherchera automatiquement votre sur le robot. votre robot dans la liste.

modeéle de robot.

Une fois la configuration réussie, le robot concerné apparaitra dans votre application.
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8.4 Vérifier I’état de la configuration réseau de la station

Si vous avez suivi les étapes précédentes, la station tentera de se connecter automatiquement au
Wi-Fi. Veuillez attendre environ 30 secondes pour que le processus de configuration soit terminé.
Apres ce délai, observez I'indicateur de signal de la station:

Connexion réussie
- Lumiere bleue fixe = : indique que le signal réseau est bon.
- Lumiére jaune fixe :indique que le signal réseau est faible.

Echec de la connexion (configuration manuelle requise) @

- Orange clignotant %= : la connexion automatique a échoué.
- Invite de I'application : une invite de configuration réseau peut également apparaitre sur la page
de contrdle de la station dans I'application.

Si vous constatez I'un des deux problemes ci-dessus, veuillez suivre les étapes ci-dessous pour
configurer manuellement le réseau de la station :

Maintenez enfoncés les boutons « (3 » et « 83 » pendant environ 10 secondes et lorsque vous
voyez clignoter le voyant en bleu, la station est en mode configuration réseau.

Ouvrez I'application Beatbot et accédez a I'onglet « Station ». Appuyez sur « Configuration
réseau de la station », puis choisissez I'une des méthodes suivantes pour ajouter votre station
et terminer la configuration :

Ajouter via Bluetooth Scanner pour ajouter

(recommandation)

Assurez-vous que le Bluetooth est activé sur votre Pointez I'appareil photo de votre téléphone
téléphone portable. Il recherchera vers le code QR situé sur la station.
automatiquement votre modeéle de station.
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09/ Fonctionnement

9.1 Commencer le nettoyage

1. Assurez-vous que le robot est sous tension.
Réglez le mode nettoyage, et le bouton du mode sélectionné s'allumera en permanence en blanc.

e N

Mode nettoyage Couverture de nettoyage

l u O o o \ Fond
" Fond, parois et ligne de flottaison
—/—/\

Fond, parois et ligne de flottaison,
surface

Vous pouvez personnaliser la
zone et la durée du nettoyage

\ via l'application. /

2. Si vous avez déja installé le kit de détergent, appuyez sur le bouton « [_] » et maintenez-le
enfoncé pendant environ 3 secondes pour activer la distribution de détergent. La lumiére
violette sur le robot indique une activation réussie. Appuyez & nouveau sur « |—J» et
maintenez-le enfoncé pendant environ 3 secondes pour désactiver la distribution.

u (¢ O o

-
Lz
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3. Placez délicatement le robot dans I'eau le long de |la paroi de la piscine.

4. Le robot commence a simmerger et se posera au fond de la piscine dans les 3 minutes qui
suivent son entrée dans I'eau. Une fois installé au fond, il commencera automatiquement le
nettoyage.

/

\_

Conseils :

1. Veuillez noter que le signal Wi-Fi du robot s’affaiblira et se déconnectera lorsqu’il sera immergé. C’est normal.
La connexion sera automatiquement rétablie dé&s que le robot remontera & la surface ou sortira de I'eau. A ce
stade, 'Appli se reconnectera et synchronisera les dernieres données de nettoyage.

2. Pendant le nettoyage de surface, vous pouvez également activer la distribution de détergent depuis
I'application.
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9.2 Récupération

Une fois la tadche de nettoyage terminée, le robot s’immobilise automatiquement au bord de la
piscine. Une fois sorti de I'eau, il commencera a se vider automatiquement.

Vs

Dans le cas improbable ou le robot ne reviendrait pas automatiquement au bord de la piscine,
vous pouvez le récupérer manuellement a l'aide du crochet fourni.

( A [ \
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Retirez le crochet et fixez-le a une perche
standard utilisée pour nettoyer la piscine
(non fournie).

Conseils:

1. Le robot vidangera automatiquement I'eau des qu’il sortira de la piscine. Pour votre sécurité, veillez a ce
que le robot soit tenu a I’¢cart de toute source d’alimentation pendant cette opération.

2. Si la batterie du robot est déchargée pendant le processus de nettoyage, celui-ci s'éteindra et ne pourra
pas se vidanger tout seul. Dans ce cas, veuillez utiliser le crochet fourni pour récupérer le robot et le
recharger. Une fois mis sous tension, le drainage automatique commencera.

! Attention:

Effectuez toujours le processus de vidange a I'extérieur afin d’éviter que I'eau n'endommage le revétement
de sol intérieur.
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9.3 Démarrer I'autonettoyage
1. Placer le robot

Tenez |le robot par sa poignée. Alignez-le avec les goupilles de positionnement et les contacts
de recharge de la station, puis déposez-le délicatement sur la station.

Une fois correctement installée, la station démarre automatiquement son processus
d’autonettoyage. Une invite vocale « Démarrage de I'autonettoyage » indiquera que l'autonettoyage
commence.

Démarrage de l'autonettoyage

Conseils :
1. La station est configurée pour effectuer automatiquement une tadche d’auto-nettoyage par défaut.
Vous pouvez désactiver la fonction d’auto-nettoyage dans I'application.

2. Vous pouvez également lancer I'autonettoyage en appuyant sur le bouton « (T} » de la station ou
via l'application.

2. Pendant l'autonettoyage

Lorsque la tache d’autonettoyage est lancée, le volet pour débris flottants du robot s'ouvre. La buse
de pulvérisation pivote ensuite dans le sens inverse des aiguilles d’'une montre pour s'aligner avec
'ouverture du volet et commencer le nettoyage.

Pendant le processus, l'indicateur d’état de la station émettra une pulsation bleu ciel.

Le cycle d'autonettoyage complet dure environ 3 minutes.

! Attention:
Pour garantir le bon fonctionnement du systéme d‘autonettoyage et éviter dendommager I'appareil, respectez
les consignes ci-dessous pendant le processus :

1. Ne déplacez pas le robot ni la buse de pulvérisation, car cela interrompra la tdche d’autonettoyage.

2. N'ouvrez pas le couvercle du panier de filtration du robot. N'insérez pas les mains ou toute autre partie du
corps dans le panier de filtration du robot afin d’éviter de vous blesser.

3. N'ouvrez pas le panneau latéral de la station. Ne retirez pas le panier de filtration de la station afin d*éviter
que des débris ne se répandent.

Conseils :

1. Sil'autonettoyage ne démarre pas, soulevez le robot et vérifiez que les contacts de charge sont correctement
alignés. Vous pouvez également essayer de redémarrer manuellement la tache d’autonettoyage. Sile
probleme persiste, contactez le service clientele.

2. Pendant le processus d’autonettoyage, vous entendrez I'’¢coulement de I'eau ainsi que le fonctionnement de
la vanne de vidange. Il est possible que de I'eau soit projetée autour de la station. C'est normal et il n’y a pas
lieu de s'inquiéter.
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3. Autonettoyage terminé

Une fois l'autonettoyage terminé, la buse de pulvérisation revient a sa position d’origine et le volet
pour débris flottants du robot se referme. Le robot commencera automatiquement a se recharger
et une invite vocale « Autonettoyage terminé » vous I'indiquera.

Autonettoyage terminé

Conseil :
Si vous souhaitez mettre fin & I'autonettoyage avant la fin du cycle, appuyez briévement sur le bouton « (3 »
de la station ou arrétez l'autonettoyage depuis I'application.

9.4 Activer la sécurité enfant

Vous pouvez activer/désactiver la sécurité enfant depuis I'application. Une fois la sécurité
enfant activée, les deux boutons de la station sont verrouillés afin d’éviter toute interruption
accidentelle de I'autonettoyage. L'indicateur sécurité enfant devient blanc fixe.

* Pour désactiver temporairement la sécurité enfant, appuyez sur le bouton « 33 » et maintenez-le
enfoncé pendant 3 secondes.
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10/ Entretien

Assurez-vous que l'appareill est déconnecté de l'alimentation électrique avant d’effectuer tout entretien.
Pour obtenir des guides détaillés sur les procédures d’entretien et les pieces de rechange, veuillez ouvrir
I’Appli et vous rendre dans la section Entretien.

10.1 Panier filtrant du robot

! Si le robot ne parvient pas a effectuer sa tache d’autonettoyage alors qu’il est correctement

+ placé sur la station sous tension, vous pouvez procéder au nettoyage manuel du panier de
filtration du robot en suivant les étapes ci-dessous :

1. Appuyez sur l'interrupteur pour ouvrir le
couvercle du panier de filtration et
retirez le panier de filtration.

2. Appuyez sur les loquets situés de chaque
c6té du panier pour l'ouvrir, puis videz-le.

3. Rincez soigneusement le panier a l'eau 4. Tenez le panier par sa poignée, réinsérez-le
et laissez-le sécher. verticalement dans le robot et refermez le
couvercle jusqu’a ce qu’il s'’enclenche.
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10.2 Kit de détergent

1. Ouvrez le couvercle du kit du robot, retirez
le kit usagé.

2. Retirez le bouchon du nouveau kit de
détergent.

3. Déchirez le film en aluminium situé sur 4. Positionnez le kit sur le robot en orientant
I'interface du kit pour le retirer. I'interface vers le bas. Appuyez
doucement mais fermement jusqu’a ce
que vous entendiez un « clic ». Fermez
ensuite le couvercle.

10.3 Brosse a rouleau

1. Libérez toutes les languettes et retirez
la brosse a rouleau en bande.

2. Nettoyez les éventuels débris présents
sur la bande et rincez-la abondamment
a l'eau.
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